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DN Tresci dotyczace naszych produktow, kierujemy do specjalistow — oséb DAY
wykonujacych zawod medyczny lub prowadzacych dziatalnos¢ medyczna.
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Dlaczego EGZOTech?

Jestesmy najwiekszym Nasze roboty sprawdzajq Mamy ponad 200 stron Wszystkie nasze urzadzenia
w Polsce producentem sie w Polskiej stuzbie pozytywnych referencji produkujemy seryjnie, a nie
robotow rehabilitacyjnych zdrowia i s najczesciej dla naszych robotow pod konkretne zamowienia,
(wyprodukowalismy wybieranymi w Polsce rehabilitacyjnych, od dzieki czemu nasze produkty sa
i dostarczylismy ponad przez podmioty publiczne czotowych klinicystow stale dostepne na magazynie -
400 robotow Luna EMG i prywatne (ponad 350 w kraju zapewniamy ich odpowiednia
na catym $wiecie) robotow w Polsce) dostepnosc i terminowa
dostawe.
Jestesmy najszybciej Jestesmy wielokrotnie Posiadamy wykwalifikowane Jestesmy 10 letnia,
rozwijajaca sie firma nagradzanij w 37 konkursach zespoty specjalistow i ponad 50 osobowa firma,
w branzy Healthcare i Life krajowych i miedzynarodowych ekspertow: handlowych, z siedziba w Polsce, ale
Science wg. rankingu m.in. w: Nagroda Polskiej Rady klinicznych i serwisowych. takze z zespotami
Deloitte Technology Fast Biznesu, Nagroda specjalna miedzynarodowymi:
50 Central Europe 2020, w konkursie ,EY Entrepreneur w Niemczech, Czechach,
na 18 krajow of the Year - Przedsiebiorca Roku” Wtoszech, Malezji i USA

Zobacz jak nasze roboty wspierajg rehabilitacje

robotykawrehabilitacji.pl




Kompletna gama urzadzen rehabilitacyjnych od EGZ0OTech

Luna EMG Sidra LEG

Mobilny robot rehabilitacyjny Mobilny robot rehabilitacyjny
gornych i dolnych partii ciata konczyn dolnych

Meissa OT Stella BIO

Mobilny robot rehabilitacyjny Najczulszy elektromiograf
konczyn gornych na swiecie



Luna EMG

Mobilny robot rehabilitacyjny gornych
I dolnych partii ciata

Luna EMG jest najpopularniejszym robotem rehabilitacyjnym w Polsce.
Jej skutecznosc¢ dla pacjentéw neurologicznych zostata potwierdzona
w badaniach klinicznych.

Luna EMG daje mozliwosc pracy czynnej z pacjentami z sitq miesniowa
»1" W skali Lovett’a dzieki asyscie robota wyzwalanej elektromiografia.

Luna EMG umozliwia prowadzenie:

wspomaganego ruchu konczyn gornych i dolnych wyzwalany przez elektromiografie;
¢wiczen z oporem statym i zmiennym (izokinetyczne, izometryczne, izotoniczne);
cwiczen z wykorzystaniem gier rehabilitacyjnych;

oceny pacjenta pod katem: sity miesniowej,zakresow ruchu aktywnosci i unerwienia
miesniowego, propriocepcji i oporow tkankowych;

treningu z uzyciem biofeedbacku elektromiograficznego;

cwiczen kolana, stopy, barku, tokcia, nadgarstka i tutowia;

zrobotyzowanych cwiczen biernych.

Przeprowadzone badania kliniczne wykazaty, ze rehabilitacja

z wykorzystaniem robota Luna EMG umozliwia osiagniecie lepszych efektow
terapeutycznych w poréwnaniu do terapii manualnej u pacjentow po
udarze m.in.:

zwiekszenie objetosci miesniowej;

znaczne zmniejszenie spastycznosci.




Sidra LEG 4

Sidra LEG

Mobilny robot rehabilitacyjny
konczyn dolnych

Sidra LEG jest jedyna na swiecie 2-napedowa szyna rehabilitacyjna
z synchronizowanga elektrostymulacja i ruchem wyzwalanym elektromiografia.

Sidra LEG to 5 funkcjonalnosci w 1 urzadzeniu:

4 kanatowa elektrostymulacja zsynchronizowana z fazami ruchuy;

wspomagany ruch konczyny dolnej wyzwalany przez elektromiografie;
dwunapedowy ruch: trojzgiecia i stawu skokowegp synchronizowany i oddzielny;
4 kanatowa elektromiografia i biofeedback elektromiograficzny;

cwiczenia oporowe i obiektywne pomiary sity.

Sidra LEG umozliwia rehabilitacje poprzez:

cwiczenia: czynne-oporowe, czynne-wspomagane, wspomagane-elektromiograficzne,
oraz bierne;

kazdy z ruchow umozliwia zsynchronizowane wyzwalanie elektrostymulacii,
wspomagajace skurcz miesniowy w fazach ruchu (Lovett 0-5);

czynng prace z pacjentami zarowno z niedowtadem jak i spastycznoscig;

prace zarowno na sali rehabilitacyjnej czy w tozku pacjenta.
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MeissaOT

Mobilny robot rehabilitacyjny
gornych partii ciata
Meissa OT to jedyny na swiecie robot rehabilitacyjny umozliwiajacy trening

funkcjonalny konczyny gornej z wykorzystaniem elektromiografii
i elektrostymulacji.

Meissa OT to 6 funkcjonalnosci w 1 urzadzeniu:

pomiary sity scisku, chwytu w ruchu;

wspomagany ruch konczyny gornej wyzwalany przez elektromiografie;

6 wymiennych koncowek do terapii zajeciowej (kula, klucz, srubokret, pokretto, klamka,
mieszadto) z mozliwoécig rozszerzenia;

zmienna, konfigurowalna ptaszczyzna ruchu;

4 kanatowa elektrostymulacja zsynchronizowana z fazami ruchuy;

4 kanatowa elektromiografia i biofeedback elektromiograficzny.

Meissa OT umozliwia rehabilitacje poprzez:

trening roznych rodzajow chwytow cylindrycznego, szczypcowego, hakowego,
dtoniowego, pesetowego, sferycznego i lateralnego;

c¢wiczenia funkcjonalne, zycia codziennego ze zmienng sita;

cwiczenia czynne — wspomagane — ruch konczyny gornej wyzwalany elektromiografia;
cwiczenia zgiecia/wyprostu i odwodzenia/przywodzenia nadgarstka oraz
pronacji/supinacji przedramienia;

kazdy z ruchow umozliwia zsynchronizowane wyzwalanie elektrostymulacji
wspomagajace skurcz miesniowy w fazach ruchu (Lovett 0-5).




Stella BIO

Stella BIO

Elektromiograf z funkcjonalnag
elektrostymulacja

Stella BIO to najbardziej czuty elektromiograf powierzchniowy dostepny na
rynku, zintegrowany z 4-kanatowa funkcjonalna elektrostymulacja

Stella BIO opiera sie na 4 koncepcjach:

Funkcjonalna elektrostymulacja wyzwalana przez elektromiografie;
Elektrostymulacja;

Pomiary elektromiograficzne i biofeedback elektromiograficzny;
Przezskorna elektryczna stymulacja nerwow.

Stella BIO pozwala na:

prowadzenie treningu, u pacjentow, u ktorych wystepuje aktywnos¢ miesniowa a brak
ruchu, dzieki elektrostymulacji wyzwalanej EMG;

ocene aktywnosci miesniowej i rehabilitacje pacjenta z wykorzystaniem

EMG Biofeedback — 4 kanaty powierzchniowe i 2 kanaty do terapii dna miednicy;
intensywna rehabilitacje konczyny gornej poprzez programy funkcjonalnej
elektrostymulacji — do 4 kanatow;

ocene i rehabilitacje w obrebie takich dysfunkcji jak wysitkowe nietrzymanie moczu,
nietrzymanie katu, obnizenie narzadow miednicy mniejszej czy dysfunkcji seksualnych;
prace z pacjentami bolowymi;

generowanie raportow z oceny i ¢wiczen pacjenta.




f /@eGzoTech
/@egzotech_official

© /@Egzotech

in /@egzotech-robots

Poznaj rodzine
robotow
rehabilitacyjnych
EGZOTech

Umow bezptatna prezentacje w Twojej placowce!

+48 32 750 49 45

bok@egzotech.com
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